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1. Altalanos ovintézkedések, iranyelv és jotallas

1.1. Altalanos ovintézkedések

A szabalyzd Uzembe helyezése elétt olvassa el a felhasznal6i kézikényvet! A szabdlyzo
installalasat kizarolag szakember végezze!

A szabdlyzdk térpe —€s kisfeszliltséggel mikédnek. A -08020-as tipus maximum 80VDC mig a
-16035-06s tipus maximalisan 160VDC egyenfesziltséggel hasznalhat6. 50VDC fesziltségszint
felett a szervomotor szabalyz6 fémburkolatat féldpotenciélra kell kétni biztonsagi okokbol.
80VDC motorfesziiliség felett pedig kllsé fékezdaramkort kell hasznalni az aramkér védelme
érdekében.

A mozgd alkatrészek (pl. géptengely) balesetet okozhatnak! A szabdlyzok belzemelt
allapotaban (aktiv szabalyzd, motor tapfesziiliség be van kapcsolva) tartson biztonsagos
tavolsagot a vezérelt géptdl!

Nem haszndlja a szabalyz6t ott, ahol személyi sérilést, halalt vagy komoly anyagi veszteséget
okozhat. Soha ne nyissa ki a szabalyzé burkolatat €és soha ne érintse meg a szabalyzo
aramkoérét még kikapcsolt allapotban sem! Ugyeljen a tapfeszilltség helyes csatlakoztatasaral!
Forditott polaritasu motortapegység bekdtés esetén a szabalyz6 véglegesen karosodhat.

Soha ne szakitsa meg a kapcsolatot a szabalyz6 és a motor kdzétt, ha a motortapegység
csatlakoztatva van és a szabalyz6 fesziltség ald van helyezve!

Ne zérja rovidre a motor csatlakozasi pontjait, mert ez a szabalyzd végleges karosodasat
okozhatja! A szabalyzd burkolattal van ellatva, azonban ez nem véd a portél, kis behullé
alkatrészektél és folyadéktdl. Kérem oOvja a szabdlyzét a szennyezddésektdl!

1.2. Iranyelv

A CNCdrive nem vallal felelésséget semmilyen személyi sérllésért és/vagy Uzleti
veszteségért, melyek a szabalyzék meghibasodasabdl vagy e dokumentacié hibajabol
erednek.

1.3. Jotallas

12 hénapos jotallast adunk a DG3S szervomotor szabalyzékra. A szabalyzék kézhezvételtdl
szamitva 15 naptari napon belll visszakildheték amennyiben a vevd nem elégedett a
telijesitménnyel. Amennyiben a terméket nem a mikddési tartomanyon belll hasznaljak, a
szabalyz6 véglegesen karosodhat, valamint a jotallas ebben az esetben nem érvényesithetd.
A burkolat felnyitasa, illetve barmilyen médositds a szabalyzé elekironikajaban a jétallas
elvesztését vonja maga utan.



2. Miiszaki adatok és hatarértékek

2.1. Miikodési tartomanyok

. . . Mérték- . .
Tulajdonsag Min Typ Max egység Megjegyzés
Motor tapfeszilitseg 12 - 80 VDC Optimalis U=névleges+15..25%
(tipus: 08020) ”
Motor tapfesziiltség
(tipus: 16035 fékezdaramkor 12 - 80 VDC Optimalis U=névleges+15..25%
nélkil)
Motor tépfesziiltség 1.) Optimalis U=névleges+15..25%
(tipus: 16035 fékezéaramkarrel) 12 - 160 VDC 2.,) >169VDC bemenofesz__ultseg végleges
karosodast okozhat az eszkdzben!
Motor aram 0 - 20 A Szabalyz6 korlatozza szoftveresen beallitott
(tipus: 08020) hatarérték alapjan!
Max. 20Amper
Motor aram 0 - 35 A Szabalyz6 korlatozza szoftveresen beallitott
(tipus: 16035) hatarérték alapjan!
Max. 35Amper
L e >20VDC bemendfesziltség végleges
Digitalis tapfeszlltség 115 12 14 VDC karosodast okozhat az eszkdzben!
Digitélis &ramer&sség 150 200 | 250 mA
Mikodési hémérséklet 0 65 °C Automatikus lekapcsolas 65°C-nal
Opto-csatol6 bemeneti 3 - - Hasznaljon kllsé soros ellenallast abban az
feszlltség esetben ha a bemené fesziltség >5VDC
(Iépés/irany bemeneteknél) 12V-0s bemenethez 1kOhm
24V-os bemenethez 2.2kOhm
Opto-csatolé aramerésség (step/dir bemeneteknél)
I h 3 5 10 mA
(Iépés/irany bemeneteknél)
o . . 1us miatt
Lépésjel bemeneti frekvencia 0 400 kHz
A lépésijel utan az iranyjel stabil | 1 1 1 usec A lépésjel aktiv és inaktiv éleit szoftveresen
allapotanak minimalisan lehet konfiguralni.
engedélyezett érvényességi
ideje.
Enkoder maximalis frekvencia 1 1 1 MHz 4x-es enkoder szorzéval
I’Error cs"ato,ma kimend 0 50 100 mA 100mA fglyamatos kimen6aram karositja a
aramer@sség szabalyz6t
Kapcsolasi frekvencia 20 20 20 kHz
PID hurok mintavételezési idé 1 65535 *60usec Felhasznalé allithatja be: 60usec*érték
Minimalis motortekercs 0.4 - - Ohm Ha a motortekercs ellenallas kisebb, ki kell
ellenallas egésziteni tekerccsel vagy ellendllassal/
ellendllas vezetékkel.
Minimalis motortekercs 200 - - uH Ha a motortekercs induktivitasa kisebb, ki kell
induktivitas egésziteni egy sorosan kapcsolt tekerccsel a
megfeleld mikddés erdekében.




3. Csatlakozok

3.1. Motor és enkoder csatlakozok

1. kép: Motor és enkdder csatlakozok

3.1.1 Motor csatlakozo leirasa

A DC szervomotor kivezetéseit a “Motor Arm1” és a “Motor Arm2” motorcsatlakozépontokhoz

kell csatlakoztatni.

2-2 kivezetése van az Arm1 és az Arm2 csatlakozopontnak.

- Kisteljesitményli motoroknal (névieges

impulzusdram<20A) elég

haszndlni a motorbek6téshez az alabbi mddon :

o Egyik motorkivezetés->Motor Arm1 csatlakozépont barmelyik kivezetése.
o Masik motorkivezetés—>Motor Arm2 csatlakozopont barmelyik kivezetése.

- Nagyobb teljesitményil motoroknal (névleges impulzusaram>20A) késse 6ssze az Arm1
csatlakozépont 2 kivezetését, valamint az Arm2 csatlakozépont 2 kivezetését (Ne az Arm1-

et az Arm2-vel!), majd csatlakoztassa a motorvezetékeket is:

o Egyik motorkivezetés—>Motor Arm1 csatlakozépont mindkett6 kivezetése.
o Masik motorkivezetés—>Motor Arm2 csatlakozopont mindkettd kivezetése.
Az igy kialakitott motorcsatlakoztatas nagyobb aramerdsség kezelésére képes.
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3.1.2. Enkodder (encoder) csatlakozo leirasa

Csatlakoztassa az enkdédert az IDC10-es enkddercsatlakozohoz. Az IDC10-es enkdéder
csatlakozé labkiosztasa megtalalhaté lejjeb.

A csatlakoztatas az alabbi mdédokon tdrténhet:

1. IDC10-es mama szalagkabel csatlakoz6val, melyre r4 van krimpelve egy 10 eres
szalagkabel. A szalagkabel masik végén lehet egy DSUB csatlakoz6, ami ki van
vezetve a vezérlddoboz eldlapjara.

2. RJ45E nevi enkdder adaptermodul segitségével (szabalyzdhoz jar). Csatlakoztassa
az adaptermodul IDC10 mama csatlakozojat az enkdéder IDC10 papa csatlakozojahoz.
Ezutan egy szabvanyos patch kabelt csatlakoztasson az enkoder adaptermodul RJ45
csatlakozéjdba. Ezzel a megoldassal a korabbi vezérldinkkel kompatibilis csatlakoztatas
lehetséges. Az RJ45 csatlakoz6 l1dbkiosztdsa megtalalhaté lejjebb.

IDC10-es enkodercsatlakozo labkiosztasa:

) NC (nincs csatlakoztatva)

) Vezeték arnyékolas kimenet.
) Index_ jelbemenet

) Index Jelbemenet

) B_ jelbemenet

) B jelbemenet
)
)
)
0.

1
2.
3.
4.
5.
6.
7.) A jelbemenet
8.) A_ jelbemenet
9.) 5Volt (kimenet a szabalyzébdl az enkddernek) 3.kép: RJ45E adaptermodul
10.) Féld (GND)

RJ45E enkdder adaptermodul RJ45 csatlakozéjanak labkiosztasa:

1.) F6ld (GND)

2.) 5Volt (kimenet a szabalyzdbdl az enkddernek)
3.) Index jelbemenet

4.) Index_ jelbemenet

5.) A jelbemenet

6.) A_ jelbemenet

7.) B jelbemenet

8.) B_ jelbemenet

Megjegyzés: A DG3S DC szervomotor szabalyzéhoz két adapterpanel jar: RJ45E valamint az
RJ45M. Hasznalatuk leirasa a 3.1.2 fejezetben (RJ45E — Encoder), valamint a
3.2.1 fejezetben (RJ45M- Main) talalhaté.
A két csatlakoz6 kuls6é hasonlésaga ellenére nem felcserélheté! Az RJ45E az
Enkoder csatlakozé az RJ45M a Main csatlakozd kénnyebb csatlakoztatasara
szolgal. Az adapterpanelok azonositdsa a rajtuk talalhato felirattal kénnyen
elvégezhetd.




3.2. Main, USB -és Power csatlakozok

4. kép: Main, USB -és Power csatlakozok

3.2.1. Main csatlakozo leirasa

A Main (F6) csatlakoz6 a vezérldjelek, valamint a digitélis tAdpegység csatlakoztatdsara szolgal.
Csatlakoztassa a vezérl6jeleket, valamint a digitalis tépegységet az IDC10-es Main
csatlakozéhoz. Az IDC10-es Main csatlakoz6 labkiosztasa megtalalhato lejjeb.

A csatlakoztatas az alabbi médokon torténhet:

1. IDC10-es mama szalagkabel csatlakozéval, melyre r4 van krimpelve egy 10 eres
szalagkabel. A szalagkabel masik végét a labkiosztasnak megfeleléen kell csatlakoztatni.

2. RJ45M nevi Main adaptermodul segitségével (szabalyzéhoz jar). Csatlakoztassa az
adaptermodul IDC10 mama csatlakoz6jat az Main IDC10 papa csatlakoz6jahoz. Ezutan
egy szabvanyos patch kabelt csatlakoztasson a Main adaptermodul RJ45 csatlakozéjaba.
Ezzel a megoldassal a korabbi vezérléinkkel kompatibilis csatlakoztatas lehetséges. Az
RJ45 csatlakozé labkiosztasa megtalalhaté lejjebb.

IDC10-es Main csatlakozé labkiosztasa:

.) NC (nincs csatlakoztatva)

.) NC (nincs csatlakoztatva)

) Digitalis tapellatas — (12VDC tapellatas féldpotencialja)

) Digitalis tapellatas + (12VDC tapellatas a mikrovezérlének)
) Error (kimenet) és Stop bemenet

) Reset (bemenet) és Stop bemenet

) Iranyjel GND (Féld, NEM a digitalis tapegységé)

) Irdnyjel bemenet

9.) Lépésjel GND (Féld, NEM a digitalis tapegységé) 5.kép: RJ45M
adaptermodul

10.) Lépésjel bemenet

1
2
3.
4.
5.
6.
7.
8.



RJ45M nevii Main adaptermodul RJ45 csatlakozéjanak labkiosztasa:

1) Lépésjel bemenet

2) Iranyjel bemenet

3) Lépésijel és iranyjel kozds GND (Fold, NEM a digitalis tapegységé)
4) NC (nincs csatlakoztatva)

5) Reset (bemenet) és Stop bemenet

6) Error (kimenet) és Stop bemenet

7) Digitalis tapellatas + (12VDC tapellatds a mikrovezérlének)

8) Digitalis tapellatas — (12VDC téapellatas féldpotencialja)

Megjegyzés: A DG3S DC szervomotor szabalyzéhoz két adapterpanel jar: RJ45E valamint az
RJ45M. Hasznalatuk leirasa a 3.1.2 fejezetben (RJ45E — Encoder), valamint a
3.2.1 fejezetben (RJ45M- Main) talalhaté.
A két csatlakozd kiils6 hasonlésaga ellenére nem felcserélheté! Az RJ45E az
Enkdder csatlakozd az RJ45M a Main csatlakozé kdnnyebb csatlakoztatédsara
szolgal. Az adapterpanelok azonositdsa a rajtuk talalhato felirattal kénnyen
elvégezheté.

A Main csatlakozé vezérlojeleinek leirasa:

A Digitalis tapegységet kondenzatorokkal kell szlirni. Megfelel6 megoldas egy Aallithaté
feszlltségl univerzalis kisteljesitményl tapegység beszerzése és bedllitasa 12VDC-re.

A Lépés és Iranyjelek nagysebességli 10Mbit/sec beépitett optocsatolékon keresztil
érkeznek a DG3S szervomotor szabalyzéba. A szabalyz6 |épés -és iranyjel bemenetein ezen
kivil analég -és digitdlis szlrék taldlhatok, amelyek kiszilrik a zavartiskéket és a
hibaimpulzusokat.

A Reset (és Stop) vezérl6jel a “Digitalis tapellatdas — "-hoz van vonatkoztatva (RJ45M
adaptermodul RJ45 csatlakozo6janak 8. 1aba). Ez egy aktiv LOW (aktiv alacsony) vezérlgjel. A
szabalyzé normal mikédési allapota alatt a RESET vezérlgjel HIGH (magas) jelszinten van. A
jelszint féldpotencialra “huzasaval” a szabalyzé megall. Ezt kdvetbéen a RESET kivezetés
“elengedésekor” a szabalyz6 Gjraindul (Iasd. 6.kép).

Reset vezerlojel
'y
Reset Reset

Fesziiltség

=]

. } : - -
Idd
6. kép: Reset vezérldjel
Megjegyzés: A Digitélis tapegység ki —és bekapcsoldsaval is generalhat6 Ujrainditas. Ahhoz,
hogy a szabalyz6 megfeleléen elinduljon, az esetleges hibaallapotokat meg kell
szlntetni és egy enkddert csatlakoztatni kell.

7



Error (és Stop) Error vezérl6jel mikddéseét lasd.: 4.2. fejezet
Error kimenet kapcsolasi médjait lasd.: 5.5. fejezet

Megjegyzés: Stop ledllitojelet a Reset —illetve az Error kivezetésen keresztil is lehet
generalni. Ezen kivezetések kozil barmelyik féldpotencidlra huzasaval a
szabalyz6 megall, de kulonb6zéképpen. lasd.: 4.2. fejezet.

3.2.2. USB csatlakoz6 leirasa

A szabalyzdn talalhaté 4-kivezetéses csatlakozohively (4.kép) segitségével lehet a szabalyzo6t
finomhangolni és bedllitani a DC szervomotorokhoz, valamint fellgyelni a folyamatos
mUkddést.

Csatlakoztassa a PRGO1 USB programozé adapterpanelt a szabalyzon talalhat6
csatlakozéhlivelybe. Az adapterpanelon a szabalyz6hoz kompatibilis 4-kivezetéses tlskesor
talalhatd, melyet egyszerien bele kell csusztatni a csatlakozéhlvelybe.

Megjegyzés: Ugyelien arra, hogy a szabdlyzd ki legyen kapcsolva az USB adapterpanel

csatlakoztatdsa, illetve szétkapcsolasa kézben! Ugyelien a helyes
csatlakoztatasra! A tlskesor elcsuszédsa esetén az USB programozé nem fog
m{kodni!

A PRGO01 USB programozé6 adapterpanel segitségével csatlakoztathatjuk a szabalyzét a
vezérlé PC USB portjahoz egy standard USB A-B kabellel.
Csatlakoztassa az USB A-B kabelt az adapterpanelhoz és a PC USB portjahoz.

Megjegyzés: A PRG0O1 USB programozé adapterpanel nem része a DG3S termékcsomagnak,
hanem kuilén kell megrendelni! Egy USB programozét tetszéleges szamu
szabalyzé konfiguralasara lehet hasznalni, de nem egyidében! A PRG01 USB
programozé adapterpanel részletes leirasat lasd. az USB programozé
adatlapjaban, mely weboldalunkrél letdltheté (www.cncdrive.hu).

A szabalyz6t a Servocofigurator3 szoftver segitségével lehet tuningolni/konfiguralni. A
Servoconfigurator3 szoftver, valamint a hozza tartoz6 adatlap a weboldalunkrél ingyenesen
letdlthetd (www.cncdrive.hu).

Megjegyzés: Mindig a legujabb verziéju Servoconfigurator3-at hasznalja!



3.2.3. Power csatlakozo leirasa

A “Power” csatlakozé a DC szervomotorok tapellatasanak csatlakoztatasara szolgal. A
szabalyz6 ennek a tapegységnek a segitségével hajtjia meg a motorokat. A csatlkaozénak egy
pozitiv és egy negativ polaritasu része van.

A DC szervomotor tapellatdsdhoz szilkséges vezetékeket a “Power - és a “Power +”

motortapegység csatlakozépontokhoz kell csatlakoztatni.
2-2 kivezetése van a “Power —” és a “Power +” csatlakozépontnak.

- Kisteljesitményli motoroknal (névleges impulzusaram<20A) elég 1-1 kivezetést
hasznalni a motortapegység bekétéshez az alabbi modon :
o Negativ motortapegység kivezetés> “Power

kivezetése.
o Pozitiv motortapegység kivezetés—>

kivezetése.

—“ csatlakozopont barmelyik

“Power +” csatlakozopont barmelyik

Nagyobb teljesitményl motoroknal (névleges impulzusaram>20A) kdsse Ossze a
“Power —" csatlakozopont 2 kivezetését, valamint a “Power +” csatlakozopont 2
kivezetését (Ne a “Power —” csatlakozdpontot a “Power +” csatlakozéponttal!), majd

csatlakoztassa a motortapegység vezetékeket is az alabbi médon:
o Negativ motortapegység kivezetés>“Power - csatlakozépont mindkettd

kivezetése.
o Pozitiv motortapegység kivezetés>“Power +”

kivezetése.
Az igy kialakitott motortapegység csatlakoztatas nagyobb aramerésség kezelésére képes.

csatlakozépont mindkett6é

Impulzusaram < 20A Impulzusdram > 20A
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7. kép: Power csatlakozé bekdtése

Megjegyzés: Ugyelien a helyes polaritAsra a motortdpegység csatlakozd bekdtésénél!
Forditott polaritasbekdtés a szabalyzé végleges karosodasat okozhatja!

A tapellatasrél méretezésérdl és bekdtésérdl tovabbi informaciét a felhasznaldi kézikdnyv 6.
fejezeténél talal.



4. Allapotvisszajelzések és hibakezelés

4.1. LED allapotjelzék

A szervomotor szabalyz6 szélén 2db LED allapotjelzé talalhatd, melyek vizudlis visszajelzést
adnak a vezérld mikddéseérdl:

- 1db zold

- 1db piros
A LED-ek fényjelei, valamint ezen fényjelek kombinacidi egyértelmien visszajelzik a szabalyz6
aktudlis allapotat.
Tovabbi informacié a LED visszajelzésekrdl l1asd.: 4.3. fejezet.

4.2. Error (Hiba) vezérlojel miikodése

Az Error (és Stop) vezérlgjel (RJ45M adaptermodul RJ45 csatlakozéjanak 6. laba; IDC10-es
Main csatlakozé 5.1aba) a “Digitalis tapellatas — ”-hoz van vonatkoztatva.

Ez egy aktiv LOW (aktiv alacsony) vezérldjel. A szabdalyz6 normal mikoédési allapota alatt az
Error vezérl6jel HIGH (magas) jelszinten van.

A jelszint féldpotencialra “hizasaval” a szabalyzé megall, az Error jel aktivalodik.

Az Error jel aktivalasanak két tipusa van:

- KULSO aktivalas: Az Error kivezetést egy szabalyzon kiviili eszkdz (pl.: CNC szoftver,
E-stop, stb.) huzza féldpotencialra. Féldpotencidlra hiuzaskor a szabalyzé megall és
allva marad. Amikor a kivezetés Ujra magas jelszinten lesz a szabalyzé tovabbra sem
indul el, viszont Ujra lehet inditani / resetelni.

e Ha az Error vezérigjelet egy CNC szoftverrel a szabélyzé
megallitasara szeretnénk hasznalni, akkor a CNC szoftver
megfelel6 kimenetét aktiv low (aktiv alacsony) allapotura kell
bedllitani.

- BELSO aktivalas: Az Error kivezetést a szabalyz6 sajat maga huzza féldpotencialra
egy belsé hibaesemény kdvetkeztében (szabalyz6 észlel hibat). Az Error féldpotencialra
huzésakor a szabalyzé megall és allva marad. Amikor a bels6é hibaesemény megsz(inik
a kivezetés Ujra magas jelszinten lesz, de a szabalyz6 tovabbra sem indul el, viszont
Ujra lehet inditani / resetelni.

e Erdemes figyeltetni az Error hibajelet a CNC vezérlészoftverrel és
aktiv Error jel érkezésekor automatikusan E-Stop megallitd
parancsot szoftveresen kiadni.

Az Error jelkimenet bekétésével kapcsolatos tovabbi informaciéért lasd.: 5.5. fejezet;
5.5.2. fejezet.
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4.3. Hibaesemények jelzése a DG3S vezérlécsaladnal

A szabalyzé lehetséges mikdédési allapotait az aldbbi tablazat tartalmazza:

Miikodési allapot Z6ld LED Piros LED | Jelentés
Szabalyzo . o Nincs hibaallapot! Ebben az 4allapotban a
megfeleléen miikédik villog nemvilagit | o/ opalyz6 megfelelden mikadik,
Hibaallapot! A DC szervomotor pozicidja és a
. — . . PC altal jelzett kivant pozicidé kdzétt nagyobb a
Szervo hiba tullépes villog villog kilonbség, mint a beallitott maximalisan
lehetséges hiba.
Nem csatlakoztatott G , Hibaallapot! A szabalyz6 nem csatlakoztatott
vagy hibds enkéder | "M Viagit | gyorsanvillog | oo/ a0 hibas enkoderjeleket észlel és ledll
Hibadllapot! A szabalyz6 a h(téborda
. . folyamatosan . tuimelegedését észleli. A vezérl6 addig nem
Tulmelegedes vilagit villog indithaté Ujra, amig a hitéborda hémérséklete
65°C ald nem csdkken.
Hibaallapot! A szabalyz6 rovidzarat észlel a
motorkimeneteken (Motor Arm1 és Motor Arm2
Tularam nem vilagit nem vilagit ko6z6tt), vagy tal alacsony a motortekercs

ellendllasa/induktanciaja.

1. tablazat: Hibaallapotok

Megjegyzés: A 2, 3, 4, 5-6s allapotok hibaesemények, ezért a szabalyz6 az Error vezérlgjelet
féldpotencidlra huzza, azaz Error hibajelet general. (Lasd.: 4.2. fejezet, belsé

aktivalas)

Megjegyzés: Az 5-6s “Tularam” hiba egy kritikus hibaesemény, mely biztonsagi okokbdl nem
resetelheté a Reset vezérlgjellel.
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5. Telepitési utmutato

5.1. Vezérl6haz telepitése, fizikai méretek

92.00 38.0000
: 82,00 , , 35.0000
- b I
Ir \I a
O O 10.00
i ™,
100.50 90.50
. i
O O 10.00
|L - | |
50000 ' I 71.5 1T 50000

8. kép. Szabalyz6 fizikai méretei
Minden méret mm-ben van megadva.

A szabdalyzé 3mm vastag aluminium alaplapjan 4db 3,5mm atméréji szerel6furat talalhaté. E
szerel6furatok segitségével lehet felfogatni/régziteni a DC szervomotor szabalyzét.

A szabdlyz6 aluminium alaplapja hdtébordaként funkcional, emiatt mikddés kdzben
felmelegedhet. Ajanlatos az aluminium hitébordat egy héelvezetd rogzitéfellletre szerelni,
megndvelve ezzel a szabalyz6 héleadasi képességét.

Javasolt h6elvezet6paszta haszndlata a szabalyzd aluminium hitébordaja és a régzitéfelulet
kbzé a jobb héelvezetés elérése érdekében.

Megjegyzés: A DG3S DC szervomotor szabalyzd beépitett tulmelegedésvédelemmel van

ellatva, azonban érdemes a hémérsekletét a lehetd legalacsonyabban tartani,
elkerllve ezzel a tulmelegedést és egy varatlan leallast.
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5.2. Motorkabel megvalasztasa

Ha lehetséges a motorkivezetések meghosszabbitdsdahoz csavart érparas vezetéket
hasznaljon, hogy az elektromagneses zavardjelek hatasa minimalizalva legyen.

Fontos:
» A hosszabbitévezeték vastagsdga soha ne legyen kisebb mint
motorkivezetésé! A kisebb atmér6ji vezeték tulmelegedhet!
= A hosszabbitévezeték mindenképpen sodrott, ne tdmor vezeték legyen! A
tdmor vezeték mozgatas hatdsara megtorik!

5.3. Enkoder bekotési modok

A DG3S DC szervomotor szabalyz6hoz csatlakoztatott enkddernek inkrementalisnak kell
lennie és TTL négyszdgjeleket kell tudnia hasznalni. Abszolut enkdéder nem hasznélhaté a
szabalyzoval.

Az enkoder feldl érkezd enkdderjeleket a DG3S szabalyzén talalhatoé “Encoder” feliratu IDC10-
es papa enkddercsatlakozéhoz kell csatlakoztatni.
(A szabdlyzéhoz val6 csatlakoztatas modjait 1asd.: 3.1.2. fejezet: Enkdder csatlakozoé leirdsa.)

A csatlakoztatas az enkdédernél:

Az enkdder jelkimenet jeltovabbitas szempontjabdl lehet aszimmetrikus (single ended), vagy
differencialis. A differencialis jeltovabbitasi technologiaval kildétt jelek az asszimmetrikusénal
sokkal kevésbé érzékenyek a kiilsé zavarojelekre, ezért er6sen javasolt az enkdderjeleket
differencidlisan tovabbitani. A DG3S DC szervomotor szabdlyz6 csak differencialisan
tovabbitott enkdderjelek fogadasara képes, ezért a szabalyzéhoz csatlakoztatott asszimetrikus
enkdderek kimeneti jeleit at kell alakitani differencialis jelekké.

- Csatlakoztatas asszimmetrikus (single ended) enkdder jelkimenetnél:
az asszimmetrikus enkdderek A, B -és Index jelcsatornaval rendelkeznek. A
differencidlis  jeltovabbitas érdekében csatlakoztassa az enkdder kimeneteit
Differencialis vonalmeghajté aramkérhéz (lasd.: 5.3.1. fejezet). Ez az aramkor
atalakitia az enkdder aszimmetrikus jeleit differencidlis jelekké. A vonalmeghajto
aramkoér RJ45 csatlakozéjaba csatlakoztasson egy standard patch kabelt, melyen az
atalakitott, immar differencialis jelek tovabbitédnak.

- Csatlakoztatas differencialis enkdder jelkimenetnél:
a differencialis enkéderek A, A_, B, B_ , Index, Index_, jelcsatornaval rendelkeznek.
Ebben az esetben nem szikséges a jelet atalakitani, hanem kdzvetlenll lehet
tovabbitani a szabalyzé felé.

13



5.3.1. Differencialis vonalmeghaijté aramkor

A differencialis vonalmeghajté aramkdér atalakitja az enkdder aszimmetrikus jeleit differencidlis
jelekkeé.

Differencialis vonalmeghajté aramkor
RJ45 csatlakozéjanak labkiosztasa:

1.) Féld (GND)

2.) 5Volt (szabalyz6bdl az enkddernek) B

3.) NC (Nincs csatlakoztatva) Fold (GND)
4.) NC (Nincs csatlakoztatva) A
5.) A jelbemenet 5 Volt
6.) A_jelbemenet B
7.) B jelbemenet

8.) B_ jelbemenet

9. kép: Differencialis vonalmeghajté6 modul

Csatlakoztassa az enkodder aszimmetrikus kimeneteit a vonalmeghajt6 modul sorkapocs
csatlakozéihoz a 9. kép szerint. Az RJ45 csatlakozdba csatlakoztasson egy standard patch
kabelt, melyen az atalakitott, immar differencialis jelek tovabbitodnak.

Megjegyzés: A Differencialis vonalmeghajt6 aramkér modul nem része a DG3S
termékcsomagnak, hanem kulén kell megrendelni! A differencialis vonalmeghito
aramkoér adatlapja a weboldalunkrél letdlthetd (www.cncdrive.hu).

5.4. Arnyékolas

A DG3S DC szervomotor szabalyz6 aramkérnek “elklldonitett” motortapegység és digitalis
tapegység része van, ami azt jelenti, hogy a motortapegység és a digitalis tapegység
féldpotencidlja “lebeg” egymashoz képest, azaz nincsenek kdzdsitve a szabalyzon belll. A két
tapellatas elkilénitésével megakadalyozhat6 a féldhurok -és az abbdl ad6dd kommunikacios
zavarproblémak kialakulasa

Fontos:
= Soha ne hasznaljon koéz6s tapellatast a digitalis -és a
motortapegységekhez!
Pl.: nem megfelelé ha egy nagyfeszlltségl tapegységnek van egy kisebb
feszlltségl kimenete is, mely a nagyfesziltségi részbdl van kialakitval!

» Mindig haszndljon egy kilén tapellatast a motorokhoz és egyet a digitalis
tapegységhez és soha ne kozoésitse a két féldpotencialt!

A kulénbdz6 tapellatdsokkal biztosithatd a zavarmentes kommunikacié a PC és a szervomotor
szabalyz6 kozott.
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A DGS3S szabalyzon talalhaté Main, valamint Enkdéder kivezetésekhez ha lehetséges
arnyékolt kabelt csatlakoztasson és az arnyékol6 vezetékeket kdsse féldpotencialra.

Fontos:
= Az arnyékol6 vezetéket a kdabelnak csak az egyik végéen kosse
féldpotencialra!
= Az arnyékolo6 vezetéket a vezérlédoboznal féldelje és ne a gépi oldalon!

Ha az arnyékol6 vezeték a kabel mindkét oldalan le lenne féldelve:

- aram folyhatna az arnyékolason keresztiil és az zavarjelet keltene.
- agépi oldalon keletkezd révidzar esetén nagyfesziiltséget vihetne a vezérlédobozhoz.

5.5. Error (Hiba) jelkimenet bekotése, alkalmazasa

Az Error (Hiba) vezérl6jel mikddésének leirasat lasd. 4.2. fejezet.

Az Error (Hiba) jelkimenet kétiranyd, ami azt jelenti, hogy kimenetként és bemenetként is
funkcional. Tipusat tekintve az Error egy nyitott-kollektoros (open-collector) kivezetés.

5.5.1. Nyitott-kollektor kimenet altalanos leirasa

Szabalyzén beliil ¥
Szabalyzoén kivill
R
C Nyitott
Tranzisztor Kollektoros
Vezérldjel ?lfén;fs?et /_ Kimgriet
N
7~ B
E
IC Fold

10. kép: Nyitott kollektoros kimenet

Nyitott-kollektor kimenetnél az IC jelkimenet nem kdzvetlenil az IC “labara” kapcsolédik,
hanem egy beépitett tranzisztor bazisara.

A nyitott kollektoros kimenetet egy gyenge felhdzéellendllassal pozitiv tapfesziltséghez lehet
csatlakoztatni (10. kép). Ebben az esetben a nyitott kollektor kimeneten pozitiv feszlltség
van mindaddig, amig az IC jelkimenet inaktiv. Aktiv IC jelkimenet esetén a beépitett
tranzisztor bazisara pozitiv vezérléjel érkezik, emiatt zarddik a tranzisztor kollektora az emitter
kimenettel és a nyitott-kollektoros kimenet féldpotencialra kertil.
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5.5.2. Error csatorna kozositése/ Error vonal

Hibamentes miikddés kdzben az Error nyitott-kollektoros jelkimenetet a szabalyzé nem “fogja”,
azaz nem huzza féldpotencialra. Ebben az esetben egy a szabalyzéban talalhaté ~100kOhm-
os felhuzéellenallason keresztil a jelkimenet 5V pozitiv feszliltséget kap.

A nyitott-kollektoros mikédésbél adoddan tetszéleges szamu DG3S szabalyz6 Error kimenete
Osszekotheté/sorolhato, 1étrehozva ezzel egy k6z6s Error vonalat. Ha a k6zés Error vonalra
kotott szabalyzok kozil valamelyiknél belsé hibaesemény Iép fel (lasd.: 4.2. fejezet), az Error
vonal féldpotentiara kertl. Az Error vonal féldpotencialra kertlését a csatlakoztatott tébbi
szabalyz6 kiils6 hibaeseményként érzékeli és leall.

A vezérlérendszer megfelel6 mikédése érdekében nagyon fontos az Error vonal
feszliltségszintjének figyelése, valamint befolyasolasa.

— A feszlltségszint figyelése érdekében az Error vonalhoz csatlakoztatott
vezéléberendezéseket (PC, PLC stb.) a vonaltél galvanikusan le kell valasztani!

= Fontos: A  galvanikus levalasztas  nélkll  esetlegesen  fellépd  nagy
potencialkilonbség karosodast okozhat az Error vonalhoz csatlakoztatott
berendezésekben!
Az Error vonal egy lehetséges kiépitése a 11.képen lathato.
» Fontos: Soha ne terhelje tal az Error vonalat és ne kapcsolja a szabalyzék
foldpotencialjan kivil maésik fesziltségszintre, mert az a szabalyzok
karosodasat okozhatjal!

Az Error vonal maximum 50mA aramot képes folyamatosan, és 100mA aramot
impulzusszerien elviselni.
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11. kép: Error vonal bekotési példa
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5.6. Reset jelbemenet, Reset vonal:

A Reset csatorna egy TTL jelszinti bemenet, ami azt jelenti, hogy 0V “LOW?” (alacsony) és 5V
“HIGH” (magas) feszlltségszintekkel mikadik.

Normal mikédés kdézben a Reset TTL bemenet egy a szabalyzéban talalhatdé ~100kOhm
felhuzéellenallason keresztiil 5V pozitiv feszlltséget kap (Digitalis féldpotencialhoz képest).

A bemenet aktivalasa az 5V-os jelszint kiils6 kapcsol6val térténd fdldpotencialra “huzasaval”
érhetd el, ekkor a szabalyzé megall. Foéldpotencialra hizas utan a vonal “elengedésekor” a
bemenet automatikusan 5V jelszintet vesz fel és a szabalyzé Gjraindul. (lasd.: 3.2.1. fejezet:
Reset vezérlgjel)

Fontos:

. A Reset jelcsatornat csak a digitalis tapegység foéldpotencialra
szabad “hazni” kilséleg! Magas jelszint kapcsolasa, illetve masik
féldpotencial haszndlata a szabalyz6 végleges karosodasat
okozhatja!

Tetsz6leges szamu DG3S szabalyz6 Reset kimenete 6sszekdthetd/sorolhatd, 1étrehozva ezzel
egy kéz6s Reset vonalat. A kézés Reset vonal kilsé kapcsoléval térténd féldpotencialra
huzésakor valamennyi vonalhoz csatlakoztatott szabalyz6 megall.

5.7. A Reset és az Error vonalak 0sszekotése

Az Error vonalat (Iasd.: 5.5.2. fejezet) 6ssze lehet kdtni a Reset vonallal (lasd.: 5.6. fejezet)
|étre hozva ezzel egy k6zos Error/Reset vonalat.

Normal miikédés kézben a kézds Error/Reset vonal a vonalra csatlakoztatott szabalyzé(k)ban
talalhatdé ~100kOhm felhdzéellendllas(ok)on keresztil 5V pozitiv fesziliséget kap(nak)
(Digitalis féldpotencialhoz képest).

— Kiilsoé aktivalas: A kdzOs Error/Reset vonal kilsé kapcsoléval torténé féldpotencialra
“huzasakor” (digitalis tapegység Fo6ld) ugy mikddik mintha egy Reset vonal lenne és a
vonalhoz csatlakoztatott szabdlyzék megallnak. Foéldpotencidlra huzas utan a vonal
“elengedésekor” a szabalyzdk automatikusan ujraindulnak.

— Belsé aktivalas: Ha a kdzds Error/Reset vonalra kétott szabalyzok kdzial valamelyiknél
bels6 hibaesemény |ép fel (lasd.: 4.2. fejezet), az Error/Reset vonal féldpotentiara kerll. A
k6z6s vonal féldpotencialra kerlilése miatt a belsé hibajelet generalé szabalyzé Reset
bemenete is aktivalédik, emiatt a szabalyzé Ujrainditia sajat magat. Az (jrainditas
kdvetkeztében a kézbs vonal Ujra magas jelszinten lesz.

> Osszegezve: A kdzds Error/Reset vonalon belsd hibaesemény kévetkeztében egy
rovid kb. 300msec hosszu féldpotencialu jel keletkezik. Ezt a jelet egy a vonalhoz
csatlakoztatott vezérl6berendezés (PC, PLC stb.) észlelheti és megfelel6 beavatkozast
generalhat.

Kézds Error/Reset vonalkialakitaskor nincs szlkség kilén kapcsoléra a Reset vonal
aktivalasara Error hibaesemény utdn. Természetesen a vonalakat kilén is lehet kezelni, a
vonalak kdzésitése csak egy lehetséges kialakitasa a vezérlérendszernek.
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6. Tapellatas

A DG3S DC szervomotor szabalyz6 mikédéséhez 2 tapellatasra van sziikség:
- 1 digitalis tapegységre a szabalyzéban talalhat6 vezérléaramkér mikddtetéséhez
- 1 motor tapegységre a szabalyozott motor mikddtetéséhez
A tapegységeknek stabilizalt és sziirt kimenettel kell rendelkezni, ami megfelel a mikodési

tartomanyoknak!

Fontos:

Soha ne hasznaljon kézos tapegységet a szabalyz6 digitalis -és motor
tapellatasahoz!
Pl.: nem megfeleld ha egy nagyfeszlltségl tapegységnek van egy kisebb
feszlltségl kimenete is, mely a nagyfeszlltségi részbél van kialakitval!

Mindig hasznaljon
szabdlyzdban talalhaté vezérldaramkorhéz és soha ne kdzodsitse a két

féldpotencialt!

kilén tapellatast

a motorokhoz, valamint a

A digitalis tpelldtashoz az alabbi mikédési tartomanyokat kell figyelembe venni:

Tulajdonsag Min Typ Max Mértékegység Megjegyzés

L _ >20VDC bemenéfesziiltség végleges
Digitalis tdpfeszlltseg | 11.5 12 14 VDC karosodast okozhat az eszkdzben!
Digitalis aramerésség | 150 | 200 | 250 mA

A motor tapelldtasahoz az aldbbi mikddési tartomanyokat kell figyelembe venni:

. . . Mérték- . X
Tulajdonsag Min | Typ Max egység Megjegyzés
?t"fgtlj’sr:tggge;oz)””seg 12 - 80 VDC  Optimélis U=névleges+15..25%
Motor tapfesziiltség
(tipus: 16035 fékezdaramkor 12 - 80 VDC Optimalis U=névleges+15..25%
nélkil)
Motor tapfesziiltség 1.) Optimalis U=névlege,:’s+15_:.25’°/o )
(tipus: 16035 fékezéaramkarrel) 12 - 160 VDC 2.) >160VDC bemendfesziltség végleges
' karosodast okozhat az eszkdzben!
Motor aram Szabalyz6 korlatozza szoftveresen beallitott
(tipus: 08020) 0 - 20 A hatarérték alapjan!
Max. 20Amper
Motor aram Szabalyz6 korlatozza szoftveresen beallitott
(tipus: 16035) 0 - 35 A hatarérték alapjan!
Max. 35Amper

Fontos:

A tapegységek csatlakoztatdsanal tgyenljen a helyes polaritasra! Forditott
polaritdsbekdtés a szabalyz6 végzetes sérllését okozhatja!
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6.1. Motortapegyséq méretezés, sziirés

A motortapegység kimenetet kondenzatorokkal szlrni kell. A szlr6kondenzatorok
kapacitdsanak meghatarozasahoz az alabbi szamitasi modszer javasolt:

- 80V tapfesziltségig: 1000uF Amperenként
- 80V tapfeszlliség felett: 2000uF Amperenként

Fontos:
= A szabalyzékhoz a motortapot kulon-kalon kell, kézvetlentl a
szlir6kondenzatorok kimenetérdl eljuttatni.
= Nem j6 megoldas a szabalyzokra sorosan bekdtni a motortapot egy
motortap vezetékparral!

Ha lehetséges ne hasznaljon 30cm-nél hosszabb motortapkabelt. Ha ez nem megoldhaté

késsébn még egy 1000uF-os sziir6kondenzatort kbzvetlenll a szabalyz6 motortdpegység
csatlakozéjahoz.

Linearis Uzem{ tapegység ajanlott bekodtése:

Motor tapegység T S
S| Szabalyzd
N ©
S ()| Power—(Motortap-)
Szird ” T i
| kondenzator S | _/ .'—. S| Power+(Motortap+)
Biztositék (&)
Biztositék
AC z : E|
Bemenet
Q
S| Szabalyzo
Transzformator Egyeniranyité o
()| Power—(Motortap-)
)| Power+(Motortap+)
— — — Biztositek |

12. kép: Lineéris Gzem( tapegység bekdtése
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Kapcsoldizem(l (SMPS) tapegyséq ajanlott bekdtése

Motr.)_rtépegység - = ] Biztositék
T AC
! Bemenet
I
\y
| ) Szabalyzo
— O Y
Kapcsoléiizemii AC1|® N Q)| Power— (Motortap-)
tapegység AC2 | O | —@__/ 8—{)| Power+(Motortap+)
DC Motortap — | il Biztositek |V
DC Motortap + | Kondenzator ] s S
| ~ S| Szabalyzo
N
Vedadioda Or ©
== (0| Power—(Motortap-)
S| Power+(Motortap+)
. — — Biztositek |&)

13. kép: Kapcsololizemi (SMPS) tapegység bekdtése

Kapcsolélizem(i tapegység hasznalatakor a motortapkimenetet ne kdézvetlenll, hanem
védddiddan keresztiil csatlakoztassa a szabalyz6khoz (13. kép).

A védbédidéda anddjat a tapegység pozitiv DC kivezetésére, a didéda katodjat pedig kdsse a
szlir6kondenzator pozitiv kivezetéséhez. (A kondenzator méretezése megtalalhaté a fejezet
elejénél)

Kapcsolélzem( tapegységnél a védédiddara és a szlr6kondenzatorra azért van szlkség,
mert a legtébb ilyen tipusu tapegységet nem nagy induktivitasi motorok meghajtasara
tervezték. Az SMPS egyenaramu kimenetein kevés kapacitas van ahhoz, hogy a motorok
induktiv “visszarugasat” kelléen csillapitsdk, ezért a tapegység és/vagy a szabalyzé
karosodhat.

A véddédioda blokkolja a motor/szabalyzé fel6l visszajové regenerativ fesziliséget, a
szlir6kondenzator pedig elnyeli a tdbbletaramot és stabilan tartja DC motortap kimenetet.

6.2. Kiilso fékez6aramkor hasznalata

Amikor egy DC szervomotor hirtelen lefékez ugy mikddik mint egy generator. A fékezéskor
generalt energia visszaaramlik a szabalyzéba és a szervomotor szabalyz4, valamint a
motortapegyseg karosodasat okozhatja.

Fékezbéaramkdr mikddése:

A fékezbéaramkér figyeli a motor tapellatas fesziltségszintjét. Ha a feszlltség egy
meghatarozott szint f6lé megy, akkor a fékez6aramkdr aktivizalja a fékezdéellenallasait. A
fékezbellenallasok eldisszipaljak a generalt extra energiat és megoévjak a szabalyzé6t, valamint
a motortapegységet a karosodastol.

80V-nal nagyobb motortapfesziliség esetén erésen javasolt fékezéaramkér hasznalata, mert
hianyaban a szervomotor szabalyzé és a motortapegység kénnyen karosodast szenvedhet. Az
altalunk javasolt fékezéaramkér a BRKC-180, melyrdl tovabbi informacié megtalalhaté az
adatlapjaban a www.cncdrive.hu honlapon.

21



7. Hibakeresés

K: Amikor bekapcsolom a szabalyzét, a csatlakoztatott
motor teljes sebességgel fut egyik iranyba, majd egy id6
utan leall és a szabalyzé szervo hiba tullépést jelez.

V: Cserélie fel a motorkivezetéseket a szabdalyz6 Motor
Arm1 és Motor Arm 2 csatlakozé kimenetein.

K: A szabalyzd bekapcsoldsakor a csatlakoztatott motor a nullpontnal oszcillal.
V: Hozza kell hangolni a szabalyz6t a motorhoz a Servoconfigurato3 szoftverrel.
K: Szeretném 24Volt-os jelkimenetl PLC-vel irdnyitani a motoromat, lehetséges?

V: A DG3S szabalyz6 Iépés -és iranyjelbemenetei optocsatolokkal galvanikusan le vannak
valasztva. Kdssén sorosan ellendllast a PLC Iépés —és irdnyjel kimeneteire és az
ellendllasértéket ugy valassza meg, hogy a maximalis &ram ne haladja meg a 10mA-t! Ezutan
kdsse a PLC kimeneteket a szabalyz6 megfelel6 bemeneteire.

K: Szeretnék a DG3S szabalyzéval AC szervomotort vezérelni. Lehetséges ez?
V: Nem lehetséges. A szabdalyz6 csak DC szervomotorokkal hasznalhaté.

K: Egy “disk™-tipust szervomotorom van, aminek a tekercsellenallasa (rezisztenia) 0,4 Ohm
alatt van és az indukivitdsa 200uH. Mit tegyek?

V: Kdsson induktort és/vagy ellendllasvezetéket sorosan a motortekercssel az ellendllas
névelése érdekében (legalabb 0,40hm legyen). Késs6n sorosan tekercset a motorral az
induktivitas ndvelése érdekében (legalabb 200uH legyen).

K: Van egy motorom, melynek a névleges fesziiltsége nagyobb mint 160VDC. Hasznalhatom a
szabalyzéval?

V: lgen haszndlhatd, de ne kdssén nagyobb motortdpegységet a szabalyzéra a maximum
160VDC egyenfeszultségnél! Abban az esetben, ha a motor 160VDC-t meghaladé névleges
feszlltséggel rendelkezik, limitalva lesz a motor nyomatéka és a maximalis sebessége.

Tovabbi informacioért: .
CNCdrive

http://www.cncdrive.hu :
motion controls

e-mail: info@cncdrive.com

B Gondoljon a kérnyezetre miel6tt kinyomtatja ezt a dokumentumot.
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